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د���� ٨٠ �ز	�ن: ز	�ن ١٠٠ ����ه�: 	���ع

_____________________________________________________________________________________

ای�١(١٠) .����	���ز �	�� ی$#�"!  در ی$��'	&�� ه� �� ��د  �"�*�+��د#!� �# �� 	�*�ان را (Interrupt) و�,�ه�

ده��. /�0�* را �	��  !"�# ��'در �#

و٢(٨) ده�� 4ـ�ح �	�� #�"!ـ  در را (Multitasking) و5,�6ـ� ��7 و (Multiprogramming) ����	5ـ� ��7 	8�9ـ� �د;ی

.����<=>	 ?�� را �&�� *,�وت

(A)٣��C8�D<ـ�E=* ���ا را� دو 	<!�Fه"!�ـ�. (Process) �Gداز� یـ$ �ری"�ـ�نه� (Address space) ��C8ـ�D ��H8

.���� ���ن را (��� ا#!,�د� �I�EJ �Iرت �� �ن از �!�ا�� ��) ری"��ن ه� �� �I�E!Jا

(١٠)K ـ!"�# �� LM"� �����	 ا#!,�د� (Loadable Kernel Modules) ه"!� �	�ژوله� از �� �ه�ی�	��  !"�# �	?یLه�

�ـ�ر�# و را�ا��ازهـ� در ��ـ�ما8ـ?ار �QJ�هـ� ��ا�ـ� در Lـ	و��	 دیـ� از را ��&ـ� �7"ـL؟ (Monolithic) یSTـ�ر�7 ���	ـ�هـ�

���ی��. 	��ی"� ?�� �	��  !"�#�+Jدا (Overhead)

(١٠)Aـ�ام� ��� از �Uی� ��Gداز� ه���Wـ�، 	ـ�ده�؟ ا���م را �*��+�� �7 �	�� #�"!ـ  ،(Context Switch) �!	X�9یـ* در

	��4د؟ ا�!=�ب �Gداز�ه�

(١٠)Z-�#��	 �D را� «Blocking» �Q�4ای �7 در و «Busy waiting» �Q�4ای �7 در ���� ���ن �د]� �� �ه�،,� ��G�د�#�ز در

�ه"!��.�*

١



(١A)ا�ـ�٧�J�8ا را «p()» ]��* اول ری"��ن �� �4د �8ا�Jا�� ��ی� و�!� �&�* دوم ری"��ن در «q()» ]��* ���5ی�: �C� در ری"��ن دو

Lو�90ـ ��وز ا	Tـ�ن �ی� .Lا#ـ داد� �G<�&ـ�د را زی� �D را� ری"��ن، دو ای� �ه�5�م#�ز ���ا دو#!��!�ن از ی$ .�4�� ��د�

�D را� و 	�ده� �Iر*�رخ �7 در ده�� /�0�* ،�+� ا`� دارد؟ و�Uد («p()» از �M� «q()» ]��* �8ا�Jا�� ���!� در (و �!�ر��

ده��. �G<�&�د U�ی5?ی�

ری"��ن دو در F�!>	 �	!��aه�

semaphore sem = 0;

int p_called = 0;
اول ری"��ن b#�* ��4 ا�Uا ��

p_called = 1;

p();

signal(sem);

دوم ری"��ن b#�* ��4 ا�Uا ��

if (p_called == 0)

wait(sem);

q();

(١٢)٨-�#��4 	��ار �Gر ��Gداز� در و ����	 ��cT* را �8ا�Jا������� ��Gداز� �� 	��4د �8ا�Jا�� «fork()» ]��* زی�، �� �M4 در

را �	���� ای� �ا�Uا از �I�D��Gداز�ه� LJدر 	�`�دا��. �� را �,I ��د �8ز��، ��Gداز� در و (�,I از �!>�� �(��د �8ز�� �

در را �Gداز� ه� b#�* ��4 7�پ ��د ���Wه� و �8ز��ش) ه� �� �Gر ��Gداز� از ی�ل ی$ و �Gداز� ه� �ازا �� (ی$رأس ��>T�

ده��. �<�ن �Gداز� �ن �� رأساE!J�صی�8!� ���ر
int val = 0;

if (fork() > 0)

val = val + 1;

if (fork() == 0) {

val = val + 1;

fork();

}

printf("%d\n", val);

دار�ـ�:٩(٢٠) و�Uد jI دو �ن در �� 	��4د ا���م (Multilevel Queue) �رد�ا ��7jI ا]�5ری!  b#�* ���M��	ز �8ض����

First-» ا]�5ری!  از دوم jI در و ����l 	�ـ+� ١٠ (Time slice) ز	��ـ� ��T* �� «Round Robin» ا]�5ری!  از اول jI در

(*�&ـ� دارد Lاو]�یـ دوم jI �� LـM"� اول jI و 	��4د ا#!,�د� ورود) ز	�ن ا#�س �� ���M��	ز) «Come First-Served

.(�4�� �[�J اول jI �� ���4�	 ا�Uا ه�5�	� دوم jI��Gداز�ه�

�mل در ا�Uا D�ل در ��Gداز� (���ی' Gantt ���دار

ا�!C�ر ز	�ن C �Gداز�ه��Aو ���ا و ��>T� را ز	�ن)

ز	ـ�ن و (Turnaround) Lـ> �̀� ز	ـ�ن ،(Waiting)

���ی��. �M#�n	 را (Response) o#�G
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